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FX 系列 PLC 说明书 

 

� 特殊继电器和寄存器 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

M8000 RUN 时常闭 

M8002 扫描第一个周期内 ON 

M8004 错误指示触点 

M8011 以10ms 为周期振荡 

M8012 以100ms 为周期振荡 

M8013 以1s 为周期振荡 

M8014 以1分为周期振荡 

M8015 设置时钟 

M8020：零位标志 

M8021：借位标志 

M8022：进位标志 

M8034：禁止所有输出 

M8039：恒定扫描模式 

M8140：ZRN 指令清零输出有效 

M8047：STL 监控有效 

M8048：S900-S999 有ON 状态 

M8049：信号报警器有效 

M8050：X0 口中断禁止 

M8051：X1 口中断禁止 

M8052：X2 口中断禁止 

M8053：X3 口中断禁止 

M8054：X4 口中断禁止 

M8055：X5 口中断禁止 

M8145：禁止Y0 脉冲输出 

M8146：禁止Y1 脉冲输出 

M8147：Y0 脉冲输出中 

M8148：Y1 脉冲输出中 

M8161：16 位/8 位切换标志 

M8168：SMOV 指令HEX 处理功能 

M8170：X0 脉冲捕捉 

M8171：X1 脉冲捕捉 

M8172：X2 脉冲捕捉 

M8173：X3 脉冲捕捉 

M8174：X4 脉冲捕捉 

M8175：X5 脉冲捕捉 

M8200-M8234：C200-C234 的计数方向设置

M8235-M8345：C235-C245 的计数方向设置 

M8246-M8255：C246-C255 的计数方向标志 

 

D8000：监控定时器设定值（默认200） 

D8005：随机数低16 位 

D8006：随机数高16 位 

D8010：扫描时间当前值（0.1ms） 

D8011：最小扫描时间（0.1ms） 

D8012：最大扫描时间（0.1ms） 

D8013：RTC 时钟秒 

D8014：RTC 时钟分 

D8015：RTC 时钟时 

D8016：RTC 时钟日 

D8017：RTC 时钟月 

D8018：RTC 时钟年 

D8019：RTC 时钟星期 

D8020：X0-X7 滤波系数（设定值：1~60ms默认10） 

D8021：X10-X177的滤波系数(设定值：1~60ms,默认10) 

D8028：Z0 变址寄存器内容 

D8029：V0 变址寄存器内容 

D8030：有开通模拟量的采样数据1* 

D8031：有开通模拟量的采样数据2* 

D8032：有开通模拟量的采样数据3*  

D8033：有开通模拟量的采样数据4* 

D8039：恒定扫描周期时间 mS 

D8096：模拟量DAC0 输出数据(0~4095)  

D8097：模拟量DAC1 输出数据(0~4095) 

D8136：Y0 Y1 高速输出计数累计:32 位 

D8140：Y0 脉冲输出计数寄存器：32 位 

D8142：Y1 脉冲输出计数寄存器：32 位 

D8145：ZRN\DRVI\DRVA 指令Y0 Y1 的最低速度 

D8146：ZRN\DRVI\DRVA 指令Y0 Y1 的最高速度 

D8148：ZRN\DRVI\DRVA 指令Y0 Y1 的加减速时间 

D8182：Z1 变址寄存器内容D8183：V1 变址寄存器内容

D8184：Z2 变址寄存器内容D8185：V2 变址寄存器内容

D8186：Z3 变址寄存器内容D8187：V3 变址寄存器内容

D8188：Z4 变址寄存器内容D8189：V4 变址寄存器内容

D8190：Z5 变址寄存器内容D8191：V5 变址寄存器内容

D8192：Z6 变址寄存器内容D8193：V6 变址寄存器内容

D8194：Z7 变址寄存器内容D8195：V7 变址寄存器内容 
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FX 系列 PLC 说明书 

� 辅助继电器： 

           FX1N： 

一般用辅助继电器M0-M383 

掉电保持用M384-M1535 

FX2N： 

一般用辅助继电器M0-M499 

掉电保持用M500-M3071(FX2N) 

 

� 状态继电器S： 

               一般用状态继电器：S0-S499 

               掉电保持用状态继电器：S500-S999 

 

� 定时器：   100mS T0-T199   

           10mS  T200-T245 

           1mS 累计 T246-T249   

               100mS累计T250-T255 

 

� 计数器：   

FX1N： 

 C0-C15 一般用16位   

               C16-C199 掉电保持用16位，  

               C200-C219 一般用32位,双向， 

               C220-C234 掉电保持32位,双向 

               C235-C255 高速脉冲32位,（X0-X5） 

               FX2N： 

 C0-C99 一般用16位   

               C100-C199 掉电保持用16位，  

               C200-C219 一般用32位,双向， 

               C220-C234 掉电保持32位, 双向 

               C235-C255 高速脉冲32位,(X0-X5) 

 

� 数据寄存器：    

D0-D127 一般用16位；D128-D7999掉电保持用16位（FX1N） 

D0-D199 一般用16位；D200-D7999掉电保持用16位（FX2N） 

D8000-D8255 特殊用16位 

V0-V7  Z0-Z7 变址16位 

软元件掉电保持范围与三菱FX兼容 

 

� 高速计数器的使用： 

支持编码器输入功能，最多支持两路AB 相输入，最高响应60KHz（且AB 相输入可以选

择2 倍频与4 倍频－相同的编码器可获得2~4 倍的精度），支持SPD 指令（X0-X5），

高速计数器与原装兼容。 
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FX 系列 PLC 说明书 

 

1） X0-X1 单相输入最高频率100KHz；AB相输入最高频率60KHz； 

2） X2-X5 最高输入频率 15KHz 

3）AB 相的高速计数器可以设置2 倍频与4 倍频： 

**M8196－ON 时，C251 C252 C254 计数脉冲2 倍频； 

**M8197－ON 时，C253 C255 计数脉冲2 倍频； 

**M8198－ON 时，C251 C252 C254 计数脉冲4 倍频； 

**M8199－ON 时，C253 C255 计数脉冲4 倍频； 

例：假如你使用一个AB 相的编码器，它转一圈是1024 个脉冲输入，如果没有设置倍

频，那调整计数器计数1024（原装FX1N 不支持倍频，但是FX3U 可以设置4 倍频），

如果设置2 倍频，那转一圈计数器计数2048；如果设置4 倍频，那转一圈计数器计数

4096； 

 

� 高速脉冲输出选择功能 

 

1） 两轴输出 

单路最高输出脉冲100KHz，双路最高输出脉冲30KHz； 

ZRN 的清零信号输出：Y0 对应Y2，Y1 对应Y3； 

2) 四轴输出 

Y0 与Y1两路最高输出脉冲200KHz； 

Y2 与Y3两路最高输出脉冲100KHz； 

ZRN 的清零信号输出：Y0 对应Y4，Y1 对应Y5，Y2 对应Y6，Y3 对应Y7； 

 

特殊寄存器与继电器说明： 

1、两轴： 

M8145-Y0 输出脉冲立刻停止M8146-Y1 输出脉冲立刻停止 

M8147-Y0 输出脉冲中M8148-Y1 输出脉冲中 

D8140 D8141-Y0 路输出脉冲累计D8142 D8143-Y1 路输出脉冲累计 

D8136 D8137-Y0 Y1 路输出脉冲累计 

D8145-最低输出频率（默认：0）；D8146 D8147-最高输出频率（默认：100Khz）； 

D8148-加减速时间（默认：100ms） 

 

2、四轴： 

Y0 与Y1 使用的特殊继电器与寄存器： 

M8145-Y0 输出脉冲立刻停止M8146-Y1 输出脉冲立刻停止 

M8147-Y0 输出脉冲中M8148-Y1 输出脉冲中 

D8140 D8141-Y0 路输出脉冲累计D8142 D8143-Y1 路输出脉冲累计 

D8136 D8137-Y0 Y1 路输出脉冲累计 

D8145-最低输出频率（默认：0）；D8146 D8147-最高输出频率（默认：100Khz）； 
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FX 系列 PLC 说明书 

D8148-加减速时间（默认：100ms） 

Y2 与Y3 使用的特殊继电器与寄存器： 

M8155-Y2 输出脉冲立刻停止M8156-Y3 输出脉冲立刻停止 

M8157-Y2 输出脉冲中M8158-Y3 输出脉冲中 

D8154 D8155-Y2 路输出脉冲累计D8156 D8157-Y3 路输出脉冲累计 

D8166 D8167-Y2 Y3 路输出脉冲累计 

D8159-最低输出频率（默认：0）；D8160 D8161-最高输出频率（默认：100Khz）； 

D8162-加减速时间（默认：100ms） 

 

3、使用注意事项： 

1）如果Y0 Y1 定位指令需要发大于100KHz 的脉冲，需先修改D8146 为200000； 

2）指令的使用与原装三菱一致，指令的使用请参考原装的编程手册； 

 

� 脉冲捕捉功能使用说明： 
1）支持X0-X5 的脉冲捕捉功能，对应：X0－M8170，X1－M8171，X2－M8172，X3－M8173，X4－

M8174， 

X5－M8175； 

2）使用脉冲捕捉功能，需要先使用EI 指令，实例如下： 

 

 [RST M8170]：ON 后需要复位才能再次ON 

 

� 随机数使用说明： 

1）随机数相关寄存器：开始转换继电器－M8005，随机数保存寄存器－D8005（低位）D8006（高

位）； 

2）如果需要生成随机数，只需要在程序里将M8005 置ON，当随机数生成并保存数据到D8005 D8006 

后，自动将M8005 置OFF； 

3）所以M8005 由OFF 置ON－开始随机数转换，M8005 由ON 变成OFF 转换完成； 

4）例：LDP M0 M0 的下沿脉冲 

SET M8005 置位M8005 

LDF M8005 M8005 的下沿－转换完成 

DMOV D8005 D0 提取随机数到D0 D1 

 

� 超级密码设置： 

密码为12345678 后，程序将不能读取，但是可以读取软元件数据。 
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FX 系列 PLC 说明书 

 

� 支持的指令： 

1) 基本指令(全部支持)： 

LD LDI LDP LDF AND ANI ANDP ANDF ANDB OR ORI ORP ORF ORB MPS MRD MPP MC MCR INV 

PLS PLF OUT SET RST NOP END 

2）步进指令：STL（最大支持8 路分支）RET 
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FX 系列 PLC 说明书 

 
3） 指令说明参考FX系列编程手册； 
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FX 系列 PLC 说明书 

CAN通讯： 

1）CAN 功能可以设置1 个主机，最多32 个从机（设置范围：1~32），每站最多共享的

寄存器为32 个（设置范围：1~32）； 

2）CAN 功能的通讯波特率可以设置：20K、50K、80K、100K、125K、200K、250K、400K、

500K、600K、800K、1000K（如果设置不支持的波特率，那自动默认为250K）； 

3）主机与所有从机的指定寄存器互相共享，每站最大可共享32 个寄存器，详见（主从

机共享地址表） 

4）有主/从机地址重复故障检测，有对应的出错故障代码，见手册的故障说明。 

 

CAN寄存器与继电器说明 

M8150-CAN 允许工作 

M8149-通讯超时标志（CAN 出现通讯超时，该标志ON 后，需要在程序里手动OFF） 

D8149-通讯超时参数（1=1ms，默认50ms） 

D8150-主机设置（0=主机， 1~32=从机） 

D8151-从机个数（1~32，默认8） 

D8152-共享的寄存器个数（1~32，默认8） 

D8153-通讯波特率（20K~1000K，默认250K） 

D8198-通讯不上的从机汇总（1~16） 

D8199-通讯不上的从机汇总（17~32） 

D8200-与从机通讯成功一次的最大时间（1=1ms） 

CAN程序举例 

 

上图是个主站程序，下图是个从站程序 
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主/从机互相共享的寄存器列表 

0 D1000 D1031 主机共享寄存器 
 

17 D1544 D1575 17#机共享寄存器 

1 D1032 D1063 1#机共享寄存器 
 

18 D1576 D1607 18#机共享寄存器 

2 D1064 D1095 2#机共享寄存器 
 

19 D1608 D1639 19#机共享寄存器 

3 D1096 D1127 3#机共享寄存器 
 

20 D1640 D1671 20#机共享寄存器 

4 D1128 D1159 4#机共享寄存器 
 

21 D1672 D1703 21#机共享寄存器 

5 D1160 D1191 5#机共享寄存器 
 

22 D1704 D1735 22#机共享寄存器 

6 D1192 D1123 6#机共享寄存器 
 

23 D1736 D1767 23#机共享寄存器 

7 D1224 D1255 7#机共享寄存器 
 

24 D1768 D1799 24#机共享寄存器 

8 D1256 D1287 8#机共享寄存器 
 

25 D1800 D1831 25#机共享寄存器 

9 D1288 D1319 9#机共享寄存器 
 

26 D1832 D1863 26#机共享寄存器 

10 D1320 D1351 10#机共享寄存器 
 

27 D1864 D1895 27#机共享寄存器 

11 D1352 D1383 11#机共享寄存器 
 

28 D1896 D1927 28#机共享寄存器 

12 D1384 D1415 12#机共享寄存器 
 

29 D1928 D1959 29#机共享寄存器 

13 D1416 D1447 13#机共享寄存器 
 

30 D1960 D1991 30#机共享寄存器 

14 D1448 D1479 14#机共享寄存器 
 

31 D1992 D2023 31#机共享寄存器 

15 D1480 D1511 15#机共享寄存器 
 

32 D2024 D2055 32#机共享寄存器 

16 D1512 D1543 16#机共享寄存器 
 

        

1、 以上机号对应的寄存器起始地址是固定的，结束地址由D8152 决定（如D8152=2，那主从机

的共享寄存器只有2 个，主站D1000-D1001，1 号机D1032-D1033） 

 

CAN 通讯速度与距离 

波特率 距离（米） 最小线径(mm) 最大接入点数 

1000Kbps 30 0.3 18 

500Kbps 80 0.3 32 

250Kbps 150 0.3 63 

125Kbps 300 0.5 63 

100Kbps 500 0.5 63 

50Kbps 1000 0.7 63 
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CAN通讯注意事项 

1、CAN 相关的寄存器参数，设置后需要断送电才按新数据执行（如果用程序设置参数，请在PLC 

运行后，断一次电，再次送电，那CAN 才启动或按新参数启动）； 

2，CAN通讯电缆必须使用双绞线，线径不宜太小以保证足够的传送距离及抗干扰能力，不宜使

用平行电缆。通讯电缆与动力电缆应分开敷设，不可与动力线缆平行走线，若有遇变频器干扰

严重可单独穿管走线。 

3，总线首尾应接入终端电阻（闭合板上的短路冒即可） 

串口2 使用说明： 

1）串口2 上电默认是FX 编程口协议； 

2）串口2 支持在三菱FX 编程口协议与MODBUS-RTU 协议切换（PLC 停止时，自动切换回FX 协

议，PLC 运行时，协议由D8120 决定） 

 

� MODBUS从站 
3）串口２的通讯参数在D8120 设置，PLC 运行后生效（生效后修改需等到STOP-RUN 再次生效，

PLC 在STOP时D8120 复位为0），MODBUS-RTU 从站站号在D8121 设置(范围：1~255)； 

4）设置串口2 为MODBUS-RTU 协议，从站,波特率9600 如下： 

 

 
 

5）设置串口2 为FX 编程口协议,只需把PLC 运行开关拔到STOP,或把D8120 改为0 再让ＰＬＣ

运行； 

6）MODBUS-RTU 协议地址如下图： 

 

（MOV H0881 D8120）：选择 MODBUS-RTU 从站，9600 

(MOV K1 D8121)：设置站号（ID） 
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FX 系列 PLC 说明书 

 

� MODBUS主站 

一、功能说明： 

1）串口2 上电默认是FX 编程口协议； 

2）串口2 支持在三菱FX 编程口协议与MODBUS-RTU 协议切换（PLC 停止时，自动切换回FX 协

议，PLC运行时，协议由D8120 决定）； 

4）当使用MODBUS-RTU 主站时使用FROM 读取从站数据，TO 写从站数据支持广播发送功能） 

5）有对应的出错故障检测，见主手册的故障说明 

   
 

二、寄存器与继电器说明： 

主站 

M8121-主站数据发送中 

M8122-主站接收从站数据检验出错 

M8123-主站接收完成标志 

M8124-主站发送广播标志 

M8129-通讯超时标志 

D8120-串口2 通讯参数与功能 

D8126-发送间隔（1=1ms，默认20ms，两次通讯的时间间隔） 

D8122-通讯超时的站号 

D8123-实时接收时间（1=10ms） 

D8124-最大接收时间（1=10ms） 

D8129-接收超时设置（1=10ms，默认50=500ms，从发送完成到接收完成时间） 

注： 

1、M8121、M8122、M8123、M8124 只是内部使用，只勿在使用MODBUS-RTU 主站时对其进行写操

作； 

2、D8129 接收超时时间请按实设置，如果设置时间太长，如果有一个从机通讯不上，那等待再

次通讯的时间就是D8129 的时间会比较长！ 
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三、D8120 的参数与功能设置 

 

四、MODBUS-RTU 主站使用说明 

主站读取从站数据使用说明： 

  

 

**将1 号站寄存器地址0 的数据传送到D0 

m1--低8 位表示从机地址，高8 位表示发送的命令；如：H301-命令3（读寄存器指令），从机

地址1；如果高8 位为0，那命令默认为3； 

m2--从机元件地址；地址数据见上表； 

D*--保存从机数据寄存器； 

n --读取数据长度（1~64）； 

主站写从站数据使用说明： 

 

**将D0 的数据写入寄存器地址为0 的1 号从站 

m1--低8 位表示从机地址，高8 位表示发送的命令；如：H601-命令6（写寄存器指令），从机

地址1；如果高8 位为0，那命令默认为6； 

m2--从机元件地址，地址数据见下表：当地址为0，向所有从站写入数据； 

（FROM H301 K0 D0 K1） 

（ m1 m2 D* n） 

（TO H601 K0 D0 K1） 

（ m1 m2 D* n） 
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D*--写入从机数据寄存器； 

n --写入数据长度；当使用命令5（写位）与6（写寄存器）时，长度无论设什么数都按1 操作，

使用H10（K16）写多位寄存器时，数据长度（1~64） 

 

Modbus-rtu协议，PLC 作主站与某国产变频器通讯例程： 

 
FROM,TO左边条件请务必使用M8000，频繁通断可能造成通讯卡死。 

特别说明： 

1、FROM 与TO 可以在程序中多次使用，当多个指令同时执行时，系统将依次进行通讯；如果通

讯超时，M8129 置ON 将报6306 故障并退出本次通讯并在D8122 寄存器记录超时的站号，进行

下一个通讯指令的执行； 

2、FROM/TO 指令不能与RS 指令在程序中同时使用，报6609 故障； 

3、FROM/TO 指令的数据长度最大值：位（1~64），寄存器（1~64）； 

4、主站通讯参数与从站的通讯参数需要设置一致才可以通讯，如数据长、奇偶性、停止位、速

率； 

5、当使用05 指令设置从站位元件时，如：TO H501 K4000 D0 K1—设置1 号从站的M0 状态，

如果D0 等于0 时，从站M0 为OFF；D0 为非0 时，从站M0 为ON； 

6、使用TO 指令时，可以向所有从站发送指令，只需要把从站地址设置成0，如TO H600 K0 D0 K3：

把主站的D0、D1、D2 写入所有从站的寄存器地址0、1、2； 

D8129—通讯超时时间设置，默认500ms；设置技巧，将D8129 设置大一些，当写入程序通讯正

常后，运行一段时间，监控D8124 的值，D8129 等于D8124 加3（仅供参考）； 

 

� RS 指令的元件功能如下： 

M8121-RS 指令正在发送中M8122-RS 指令发送中 

M8123-RS 指令接收标志M8124-RS 指令数据接收中 

M8129-通讯超时标志 

D8122-RS 指令发送数据余数D8123-RS 指令接收个数 

D8127-实时接收时间（1=10ms）D8128-最大接收时间（1=10ms） 

D8129-RS 指令接收超时设置（1=10ms，默认50=500ms） 

注：RS 指令发送与接收的最大数据是140（超出报6706）； 



       

 
厦门硕科电子有限公司       网站： www.xmskdz.com 

地址：厦门市湖里区机场北自贸区港中路 1726号 5楼  

技术支持：俞工   18060998467   QQ:511971001 

 
FX 系列 PLC 说明书 

出错与故障检测 

 

类别 出错代码 出错内容 处理办法 

PLC 硬件出

错

M8061(D806

1)运行停止 

0000 无异常   

6101 掉电数据检验出错检查掉电检测电路 CPU 内部 FLASH 损坏 

6105 监视器动作（内部看门狗动作） 加大 D8000 的设定值或检查程序 

串口 2/CAN

出错

M8063(D806

3)运行继续 

0000 无异常   

6306 接收数据超时 检测通讯线路或 D8129 的设置 

6307 使用了 RS、FROM、TO 指令 开通串口 2 通讯 

6308 D8120 数据位或检验位选择出错 7 位数据不能选择无检验 

6309 D8120 检验选择出错 检验选择数值出错 

6322 D8120 没有开通 RS 指令 请正确设置 D8120 再使用 RS 指令 

6330 D8120 参数设置出错   

6331 MODBUS-RTU 主站使用不支持功能码 重新设置 FROM 与 TO 的功能码 

6332 D8120 没有开通 MODBUS-RTU  设置正确 D8120 再使用 FROM TO 指令 

6333 FROM/TO 接收从站数据检验出错 检验主从站的通讯参数是否一致或干扰 

6334 
FROM/TO 接收从站站号与功能码不一

致 
  

6335 FROM 的从站地址出错 FROM 的从站地址不能为 0 

6336 FROM/TO 指令的读/写数据长度出错 读/写长度大于 0 而小于等于64 

6361 CAN 初始化不成功   

6362 CAN 位填充错   

6363 CAN 格式（fOrm）错   

6364 CAN 确认 ACK 错主机没有与从机联网   

6365 CAN 隐性位错   

6366 CAN 显性位错   

6367 CAN 的 CRC 错   

6368 CAN 接收数据不完整可能干扰   

6369 CAN 主机读取的 ID 与返回 ID 不一致 可能干扰 

6370 CAN 接收数据长度出错 各站的 D8152 是否一致 

6371 CAN 发送出错   

6372 CAN 接收出错 检查波特率设置是否一致 

6373 CAN 主机地址有重复   

6374 CAN 从机地址有重复   

参数出错

M8064(D806

4)运行停止 

0000 无异常   

6401 程序和数检验出错 
1、程序恶意修改或下载未完成； 

2、CPU 内部程序 FLASH 损坏； 

6409 IO 功能参数和数检验出错 IO 功能参数下载不完整或 FLASH 损坏 

6410 
使用 TO/FROM 指令 MODBUS 主站功能

没有开启 
本机型未开通 MODBUS 主站功能 

6411 使用 RD3A/WR3A 指令 本机型未开通此功能 
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语法错误 

M8065(D8065) 

运行停止 

0000 无异常   

6504  Pn 或 In 或高速计数器标号重复；   

6505 元件范围超出   

6506 使用未支持的指令   

6507 使用标号不正确（使用了 P63）   

6510 MC 的编号大小错误   

回路错误 

M8066(D8066) 

运行停止 

0000  无异常   

6603  使用 MPS 超出 12 次以上   

6605  
1、STL 连续使用次数在 9 次以上     

2、在没有使用 STL 出现 RET   

6606 
1、主程序中有 I（中断）IRET SRET   

2、程序中无 IRET SRET   

6609  其它 是否同时使用了 FROM/TO 与 RS 指令 

6614  少了 MPS   

6615  少了 MPP   

6619  FOR~NEXT 中有 I MC MCR IRET STL RST   

6623  无 MC 指令   

6625 

 1、初始化步超出范围（S0-S9）   

2、STL Sn 使用个数大于 2 个   

3、STL Sn Sn 范围大于 S899   

6626 
 STL 中有 MC、MCR、SRET、I（中断）、

IRET 
  

6627  STL 后没有 RET 指令   

6630  CALL SRET 关系不正确   

运算错误 

M8067(D8067) 

运行继续 

0000  无异常   

6701  1、CALL、CJ 没有没有对象   

6706  指令元件地址或元件的数值范围超出   

6710  SFWR（P）指令元件 1 与元件 2 相同   

6711  模拟量 AD 输入量程设置出错   

6712  模拟量 DA 输出量程或数据设置出错   

 

出错时，请用PLC 编程软件GX Developer 与GX Works2 软件菜单上的诊断－PLC诊断功能查看

PLC 出错代码与程序步，出错代码见特殊寄存器地址。 

 

如果需要复位ＥＲＲ灯，故障排除后： 

１、把ＲＵＮ开关拔到ＳＴＯＰ后拔回ＲＵＮ； 

２、主板断电后等ＥＲＲ灯灭了再送电； 

 

 


